D.06.04.01

Profilowanie powierzchni skosnych i plaskich wraz z obhumusowaniem

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacja Techniczna

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z przebudowa odcinka drogi le$nej dt. 224.1m na dz.nr. 292 na Terenie Nadle$nictwa Strzebielino

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z profilowaniem skarp
wykopow i nasypow, rowow i zbiornikéw/dotéw odstojnikowych na wode opadowa, poboczy gruntowych
poszerzonych i przycigé w zakresie korony dr. wraz z ich obhumusowaniem humusem gr. 5-10cm wraz

z obsiewem mieszankg wWymaganej trawy drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podstawowe okre$lenia zostaly podane w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 1.4.

1.4.2. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 50 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.4.3. Row przydrozny - réw zbierajacy wodg z korony drogi.

1.4.4. Zbiornik — zbiornik ziemny odstojnikowy, odparowujacy

1.4.5. Skarpa — powierzchnia wykopow i nasypow uksztattowana w sposob pochyty

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 1.5.

2. Materialy

- Humus/ ziemia urodzajna uzyskana z poz. odhumusowania w zakresie przedm. inwestycji po jej oczyszczeniu
- Mieszanka trawy drogowej

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ posiadaniem nastepujacego sprzetu:

- koparek podsigbiernych z tyzkami skarpowymi ptaskimi, trapezowymi , zageszczarek ptytowych wibracyjnych
- Grabie, opaty, walce reczne

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 4

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w STWiORB, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportowych.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 5.

5.2. Profilowanie skarp , rowéw, zbiornikow/odstojnikéw (powierzchnie skosne i plaskie)

Profilowanie powierzchni sko$nych i ptaskich polega na takim uksztattowaniu terenu zeby spadki poprzeczne

i podtuzne byty zgodne z dok. projektows, zalozeniami projektu i Zamawiajgcego oraz plantowany teren
nawigzywat wysokosciowo do zatozen uktadu drogowego, obiektow towarzyszacych i terenu przybocznego.
5.3. Plantowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna w zakresie 0,50-0,60 m, nachylenie skarp zgodne z dokumentacja

projektowa w stosunku minimum 1:1,5 / zalecane 1:2 , gt¢boko$¢ min 0,50m / zalecana 0,60 m do wartosci
wymaganej - liczona jako réznica poziomdw dna rowu i nizszej krawedzi skarpy gornej rowu.

5.4. Obhumusowanie + obsiew

Po wykonaniu skarpowania nalezy teren wczesniej przygotowany obhumusowac gr. 5-10cm wraz z wykonaniem
obsiewu mieszanka trawy drogowej. Trawe nalezy wgrabi¢ do 2cm w przygotowang ptaszczyzne humusu wraz
z jej zaklepaniem i koncowym podgrabieniem (wymagana kosmetyka robot wykonczeniowych).



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 6.

6.2. Pomiar cech geometrycznych rowu i skarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw (zasadniczo zalozenie wizualne):

Szeroko$¢ dna i gleboko$¢ rowdw nie rzadziej niz co 100m

Powierzchnia skarp nie rzadziej niz co 100m

Szeroko$¢ rowu powinna wynosi¢ min. 50 cm, pochylenie skarp min. 1:1,5.

Maksymalne nierdwnosci na powierzchni skarp rowow, wykopow i nasypoéw nie powinny przekracza¢ + 3 cm
Pochylenie skarp, przeciwskarp o warto$ci min.1:1,5

Grubo$¢ humusowania min. 5cm / zakres wymagany 5-10cm.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

Zatozong jednostka obmiarowa w przedmiarze inwestorskim jest m2 (metr kwadratowy) profilowanej skosnej
1 ptaskiej powierzchni terenu wraz z jego zahumusowaniem i wykonaniem obsiewu mieszanka trawy drogowe;j,
jednakze: W rozliczaniu robot nie obowigzuje obmiar robot. Podstawa rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota
ryczattowa okre$lona na etapie przetargu przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest
uwzgledni¢ w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbedne do prawidtowego wykonania, realizacji

i prawidtowego kompletnego zakonczenia powierzonych robot. Cena ofertowa Wykonawcy powinna
obejmowac takze koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych niezbednych do wykonania przedmiotu
umowy w catosci bez uwag. Zalaczony przedmiar robot jest dokumentem pomocniczym i pogladowym

i jakiekolwiek niescistosci lub przeoczenia (opuszczenie) w ilosciach podanych w opisie, tabelach i
zestawieniach wchodza w zakres ryzyka Wykonawcy i nie zwalnia to Wykonawcy z obowigzku ukonczenia
wszystkich robot w cenie ryczattowej wskazanej przez niego w jego ofercie za wykonanie danej pozycji
kosztorysowo-przedmiarowej jak i calego zakresu robdt zwigzanych z dang inwestycja.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru podano w STWiORB D-M-00.00.00 pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 9.
Podstawa ptatnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczattowa za wykonanie catego zadania
zgodnie z obowigzujacymi warunkami umowy pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca. Cena ryczattowa
ustalona bedzie dla catego zadania. Cena ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla danej roboty/pozycji w
SST/STWiORB i w dokumentacji projektowej. Podstawa rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczattowa
okreslona na etapie przetargu przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzglgdni¢

w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbgdne do prawidtowego wykonania i realizacji robot.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robot beda m.in. obejmowaé:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze, zabezpieczenie robot,

- profilowanie rowéw, zbiornikow/odstojnikow, skarp, przeciwskarp, poboczy gruntowych/poszerzonych,
przycie¢ bocznych (ogolnie wymagane zakresy terenéw skosnych i ptaskich w zakresie inwestycji),

- odwiezienie, przemieszczenie urobku wraz z wbudowaniem lub wbhudowaniem na odktad

- humusowaniem przygotowanej powierzchni ptaskiej i skosnej wraz z wykonaniem obsiewu mieszankg trawy
drogowej oraz odpowiednim zabezpieczeniem wykonanych robot (profilowanie+dogeszczenie)

- w przypadku koniecznosci nalezy zmagazynowany humus podczysci¢ z zanieczyszczen obcych

- roboty wykonczeniowe, kosmetyczne

- zabezp. wykonanych skarp, przeciwskarp przed rozmywaniem i innymi warunkami i srodkami destrukcyjnymi
- zabezpieczenie terenu robot na czas realizacji robdt oraz oczyszczenie i uprzatniecie terenu po robotach

10. Przepisy zwiazane

PN-S-02204 ,,Drogi samochodowe. Odwodnienie drog”



